UNICAP — Universidade Catoélica de Pernambuco 3

Prof. Glauber Carvalho Costa CATOLICA
Diogo Maia
Fernando Botelho

Topografia e Informagdes Geograficas

Sistema de Posicionamento
por Satélite

Recife, 2014



Sistema de Coordenadas Geograficas
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O globo € dividido em latitudes, que vao de 0 a 90 graus (Norte ou Sul)
e longitudes, que vao de 0 a 180 graus (Leste ou Oeste). Para efeitos
praticos, usam-se as siglas internacionais para 0S pontos cardeais:

N=Norte, S=Sul, E=Leste/Este, W=0este.
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Em latitudes a divisdo € feita em segmentos de 8° e o0 sistema € limitado
pelos paralelos 84 © N e 80° S, onde as deformacOes ainda nao séao
significativas.

No sentido Norte-Sul, A nomenclatura é usada somente entre os paralelos 84° N
e 80° S, comecando a 80° S, com a letra C até a letra X. As letras | e O sao
omitidas porgue podem ser confundidos com nameros.


http://pt.wikipedia.org/wiki/Latitude
http://pt.wikipedia.org/wiki/Paralelo
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Superficies a serem consideradas

Superficie Fisica Plano UTM

Materializada por
levantamentos topograficos,
aerofotogrametria e GPS

- Fuso UTM

...... -

Geodide
Materializado por

matematicamente



Sistema de Posicionamento por Satélite

Global Navigation Satellite System - (GNSS)

Nome Sigla Operador
Global Positioning System GPS USA
GLObal'naya NAvigatsionnaya Sputnikovaya Sistema GLONAS Russo
Galileo Positioning System Galileo Unido Européia
Compass Navigation Satellite System CNSS ou Beidou-2 Chinés

Antena

Sistema de Posicionamento por Satélite

Base Nivelante

do tipo geodésico <

Conhecido como:GPS Geodésico

Receptor




GPS: Global Positioning System
ou
Sistema de Posicionamento Global

Criado e controlado pelo DOD - Department of Defense

(Departamento de Defesa dos E.U.A.)




GPS de Navegacao - Precisao de 1m a 10m

- .ﬁl

GHRMIN




GPS Geodésico - Precisao centimétrica




Sistema de Posicionamento por Satélite

The Global Positioning System

Measurements of code-phase arrival imes from at least four satelliies are used to estimate four
guantities: position in three dimensions (X, Y, Z)and GPS time (T).

P Dans 595



Algumas Aplicacoes

» Uso Militar

» Navegacao Aérea, Maritima, Terrestre

» Levantamentos Topograficos e Geodésicos
 Demarcacédo de Fronteiras, Unidades de Conservacédo e Terras
Indigenas

» Monitoramento de Veiculos

« Monitoramento de Animais

 Protecao Civil (Seguranca Publica, Saude)
» Georreferenciamento de Imagens

» Levantamento Hidrografico

* levantamento geoldgico

« Engenharia Civil e Arquitetura



Uso Militar




Navegacao Terrestre




Navegacao Maritima




Navegacao Aérea
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Levantamento Hidrografico
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Levantamento Hidrografico
Porto de Suape/PE
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Levantamento Hidrografico
Porto do Recife/PE
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Protecao Civil




Georreferenciamento de Imagens

X: 325.500
Y: 7.456.980
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Monitoramento de Veiculos
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Engenharia Civil e Arquitetura




Sistema de Posicionamento por Satélite

O Sistema de Posicionamento por Satélite, para 0 seu

funcionamento, é formado por 3 segmentos.

» Segmento Espacial
» Segmento de Controle

» Segmento do Usuario



Segmento Espacial

Formado por 24* satélites que estdo em oOrbita entorno da terra sendo 4 sobressalentes.

Distancia de aproximadamente 20.183 km.

Periodo aproximado 12 horas.

Cobrindo perfeitamente toda superficie terrestre.
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Constelacdo dos satélites GPS
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Segmento de Controle

5 EstacOes de Controle
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A Estacoes de monitoramento - NIMA m Estacao de controle principal - MCS
O Estacoes de monitoramento - AAF A Antenas terrestres



Segmento do Usuario

Compreende o0 conjunto de usuarios civis e militares do

sistema GPS, incluindo :

v' Receptores
v Algoritmos
v Softwares




Funcionamento do Sistema

Segmento Espacial

Segmento do Usuério
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Funcionamento do Sistema

Pos-processado
Vantagens
- Coleta de dados brutos (codigo e/ou fase) el "=
- Tratamento dos Dados (Ajustamento de Redes)

RBMC - IBGE

- Independe de comunicacgéo entre base e Rover;

Desvantagens

- Tempo de processamento
- Falta de Controle dos Dados.

Processamento em Tempo Real Usuario

Vantagens

- Coleta de dados finais (N, E, H)

- Tempo de processamento

- Locacéao

- Controle dos Dados em Campo;
Desvantagens

- Impossibilidade de tratamento

- Custo alto.




Funcionamento do Sistema

RBMC — IBGE Google Earth
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Principais Erros do Sistema GPS

Multicaminhamento




